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1 INTRODUCCION

InVi Fusion es una aplicacion permite automatizar el proceso de calibracion intrinseca y extrinseca
para un arreglo de una camara de espectro visible (EV) y una camara de espectro infrarrojo (IR). El
arreglo de las camaras debe ser claramente especificado, de tal forma que el usuario pueda
implementarlo y obtener los resultados deseados a partir de su propio montaje en el cual las
caracteristicas de las cAmaras pueden variar siempre y cuando se tenga una camara IR y una EV.

El objetivo es generar una imagen, resultado de fusionar las caracteristicas mas importantes de cada
espectro, para obtener imagenes donde se puedan apreciar los limites y bordes que ofrece el espectro
visible y las diferencias de temperatura que ofrece un termograma.

A partir de la imagen (o imagenes) alli obtenidas debe ser posible generar un reporte en un formato
de documento que permita que el software pueda ser utilizado en un proceso de inspeccion
termogréafica real.

Este documento presenta una serie de pruebas funcionales realizadas durante la ejecucion de InVI
Fusion, organizadas en cuatro partes, de la misma forma que la especificacion de requerimientos.
Inicialmente se presentan las pruebas que validan los requerimientos de Interfaz Gréfica,
posteriormente las pruebas de Calibracion, Anéalisis de Imagenes y finalmente Reporte.

2 INVI FUSION — INTERFAZ GRAFICA
PRUEBA DE INTEGRACION - INTERFAZ GRAFICA DE USUARIO

Requerimientos:

e  Permitir cargar iméagenes desde Disco a un espacio de trabajo donde se visualicen como miniaturas.
e  Permitir cargar Archivos de Pardmetros desde Disco.

e  Permitir guardar Imégenes seleccionadas o parametros actuales al disco.

e Permitir limpiar imagenes Seleccionadas en el espacio de trabajo

e  Permitir modificar configuraciones generales de la aplicacion

o Permitir ver la Version de la Aplicacion




e  Permitir ver el Manual de la Aplicacion

e Permitir ver mensajes de informacion durante la ejecucion de procesos en la aplicacion

Tipo de ‘0

Prueba Integracion

Hardware

Requerido PC

Softwar_e InVi Fusion

Requerido

Obietivo Probar el correcto desempefio de las funciones de interfaz grafica, que incluyen entrada y
J salida de archivos a la aplicacién, ademas de manejo de imagenes en el espacio de trabajo.

Entrada y Salida de Archivos a la Aplicacion
Objetivo Probar el funcionamiento de la aplicacion para cargar imagenes y archivos de parametros,

cdmo también para guardar imagenes desde y hacia una ubicacion en el disco duro del PC.

Datos de la
Prueba N/A

Procedimiento | 1 Hacer clic sobre el icono = del cualquiera de los espacios de trabajo.

2. Seleccionar imagenes en la ventana seleccionadora de archivos.

Hacer clic sobre el icono - de cualquiera de las areas de parametros.

4. Seleccionar un archivo de parametros (de extension values) en la ventana
seleccionadora de archivos.
5. Hacer clic sobre el item Save Workspace del mend File de la aplicacién.
6. Seleccionar una carpeta para guardar los archivos.
Resultado 1. Las imagenes se deben visualizar como miniaturas en las &reas de trabajo.
Esperado . ,
P 2. Elareade textoy el Log deben mostrar los pardmetros cargados
3. Los archivos del &rea de trabajo deben aparecer en la ubicacion de disco donde se
haya decidido guardarlos
Resultado Prueba exitosa. A continuacién se muestran las capturas de pantalla correspondientes a la
Obtenido ejecucidn del procedimiento establecido.

e Cargar iméagenes desde disco a un espacio de trabajo donde se muestren como
miniaturas. En la imagen (a) se pueden ver la ventana seleccionadora de archivos
y las miniaturas en los espacios de trabajo, sefialadas en rojo.

e Cargar Archivos de parametros desde Disco. En la imagen (b) se ven la ventana
seleccionadora de archivos y al area de texto y el log adonde se cargan los
parametros, sefialados en rojo.

e  Permitir guardar las imagenes o los parametros actuales al disco. En la imagen
(c) se puede ver el menu File en el momento que se selecciona la opcién Save
Workspace, ademés de la ventana seleccionadora de archivos. La imagen (d)
muestra la carpeta del sistema donde fueron guardados los archivos.
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Comentarios

No hay.

Operaciones sobre el Workspace o Espacio de Trabajo

Objetivo Probar las funciones que es posible realizar con las miniaturas en el o los Espacios de
Trabajo

T

Procedimiento | 1. Seleccionar tres miniaturas de Espectro Visible.
2. Utilizar el checkbox para seleccionar todas las imagenes del espacio de trabajo IR.
3. Hacer clic en el boton Clear.

Resultado 1. El contador de imagenes seleccionadas del Espacio de Trabajo EV debe mostrar 3.

Esperado 2. El contador de imégenes seleccionadas IR debe mostrar el nimero total de iméagenes.
3. Las miniaturas seleccionadas deben desaparecer.

Resultado La prueba fue exitosa como se puede ver en las imagenes (a) y (b). Los resultados se

Obtenido explican de la siguiente forma:

La primeraimagen (a) es el resultado de seguir los pasos 1y 2. Se puede ver, sefialado
en rojo, que en el espacio de trabajo EV, hay tres de seis imagenes seleccionadas. En
el espacio de trabajo IR se pueden ver seis de seis imagenes seleccionadas, y el boton
Clear se encuentra activo.

La segunda imagen (b) es el resultado de presionar el botdon Clear. Como se ve,
resaltado por el cuadro rojo, el espacio IR se ha limpiado completamente y en el
espacio EV quedan tres imégenes de seis que habian anteriormente. El botdn Clear
se ha desactivado, pues no hay imagenes seleccionadas.
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Comentarios | No hay.
Madificacion de Configuraciones
Objetivo Probar la ventana de modificacion de configuraciones accesible a través del menu Edit en
la barra de menus de la interfaz gréfica de usuario.

Datos de la N/A
Prueba
Procedimiento | 1. Hacer clic en el item Configurations del menu Edit de la barra de mends.

2. Cambiar el limite de iteraciones de 30 a 20 y deseleccionar los checkbox.




3. Abrir nuevamente la ventana de Configuraciones, comprobando que los parametros
cambiaron.
Resultado 1. Aparece la ventana de Configuraciones con sus valores por defecto.
Esper . Lo . . .
sperado 2. De nuevo aparecera la ventana con el limite de iteraciones en 20 y los checkbox sin
seleccionar.
Resultado La prueba se realizé con éxito, como se ve en las siguientes imagenes:
Obtenido

La figura (a) muestra la ventana Configurations, que se abre al hacer clic en el item
Configuraions del mend Edit. Estas figuras se encuentran resaltadas en rojo como
también los valores del limite de iteraciones, que se encuentraen 30. Las dos primeras
opciones de la seccién de procesamiento de imagenes se encuentran seleccionadas,
como se ven en la imagen rodeadas por el recuadro rojo.

La figura (b) muestra el cambio de valores de configuracion, y la figura (c), es el
resultado de abrir nuevamente la ventana de configuraciones. Como se ve, los
valores y opciones han cambiado, como se esperaba.
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Comentarios

No hay.

Despliegue de informacion del mend Ayuda

Objetivo Probar la funcionalidad que permite ver la Version y el Manual de Usuario de la aplicacion
Datos de la
Prueba NIA

Procedimiento

1. Hacer clic en el item Version del menu Help de la aplicacién.

2. Hacer clic en el item Manual del mend Help de la aplicacion

Resultado 1. Se muestra la ventana emergente con la informacion de contacto de los
Esperado desarrolladores, ademas de la versidn de la aplicacion.
2. Seve el Manual de Usuario en un visor de pdf que abre la aplicacion.
Resultado La prueba fue exitosa, como se ve en las siguientes imagenes:
Obtenido

e Laimagen (a) muestra el resultado de presionar el item Version del men( Help. La
ventana resaltada en rojo, muestra el mensaje informativo de la version, y los datos
de contacto de los desarrolladores.

e Laimagen (b) muestra el manual de usuario en un visor de pdf, resaltado en rojo. El
manual aparece el activar la funcién User Manual del menu Help.
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Comentarios

No hay.

3

INVI FUSION — CALIBRACION

PRUEBA DE INTEGRACION — FUNCIONES DE CALIBRACION

Requerimientos:

e  Permitir capturar y guardar imégenes a partir de una entrada de video.

e Permitir llevar a cabo el proceso de calibracion monocular.




e Permitir hacer la correccion de efectos de distorsion en imagenes.

e  Permitir llevar a cabo el proceso de céalculo de la matriz de homografia.

e  Permitir llevar a cabo el proceso de homografia manual para dos imagenes.

Tipo de i
Prueba Integracion
Hardware PC y camaras de Espectro visible y/o térmico
Requerido y P y
Softwar_e InVi Fusion
Requerido
Probar el desempefio de la aplicacién al realizar tareas de calibracién y rectificacion de
Obijetivo imagenes, como también al realizar el céalculo de la matriz de homografia o calibracion
extrinseca.
Captura de Iméagenes
Objetivo Probar la capacidad de la aplicacién para capturar una entrada de video, mostrarla y
permitirle al usuario hacer capturas de imagenes a partir de esta.
Datos de la
Prueba N/A
Procedimiento | 1. Seleccionar alguna de las opciones disponibles en alguna de las listas desplegables

Select a Camera...

2. Elegir la resolucion de la lista desplegable Resolution que se encuentre activa.

3. Hacer clic en el boton 8 de la barra lateral de botones.

4. Hacer clic en el boton § de la barra lateral de botones.
Resultado 1. Se activa la cdmara seleccionada y su imagen se puede ver en el panel de EV o IR
Esperado segln se haya seleccionado.

2. La imagen capturada aparece en una ventana emergente y en el espacio de trabajo

correspondiente al panel utilizado.

Resultado Prueba exitosa. A continuacién se muestran las imagenes obtenidas durante el proceso:
Obtenido

La imagen (a) muestra el proceso de seleccion de camara y resolucién.
La imagen (b) muestra el panel de cdmara EV activado y capturando una imagen.

La imagen (c) es el resultado de hacer una captura de la entrada de video EV. Se ve
que en el espacio de trabajo aparece la miniatura correspondiente a la captura hecha.
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Comentarios

No hay.

Calibracion Monocular y Rectificaciéon

Objetivo Probar la funcién de calibracién de la aplicacion que permite hallar los pardmetros de una
camara a partir de una serie de imagenes seleccionadas. Asi como también probar la
funcioén de correccion de distorsiones a partir de los resultados de calibracion.

Datos de la
N/A

Prueba

Procedimiento

1. Seleccionar del alguno de los espacios de trabajo un minimo de seis imagenes para

realizar la calibracion.

2. Presionar el botén M de la barra lateral de botones.

3. Escribir la cantidad de recuadros en el sentido horizontal y vertical que tiene el patrén

de calibracion utilizado, en el didlogo emergente que lo solicita. Presionar OK.

4. Seleccionar una imagen del area de trabajo utilizada.

5. Presionar el boton Rectify, que se activa al seleccionar una imagen y activar la opcion

Display Imgs.




Resultado 1. Elarea de texto de la camara calibrada muestra los resultados de calibracion.
Esperado . . . .
P 2. La imagen corregida aparece en una ventana emergente, y en el espacio de trabajo
utilizado.
Resultado La prueba fue exitosa, a continuacion se muestran las imagenes de los resultados:
Obtenido

e Laimagen () es el resultado de presionar el botén de calibracion después de haber
seleccionado un conjunto de imagenes. En el espacio de trabajo EV, se pueden ver
10 imagenes seleccionadas, y el dialogo resaltado en rojo es la solicitud de las
medidas del patrén de calibracion.

e Laimagen (b) es un acercamiento del &rea de texto de pardmetros de EV. En ella se
ven los resultados de la calibracion.

e La imagen (c) es el resultado de una correccién de distorsion, utilizando los
parametros recién calculados. Se ve que la imagen rectificada aparece también en el
espacio de trabajo EV.

Lo i usion
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Célculo de Homografia

Objetivo Probar las funciones de la aplicacién que permiten hallar la homografia entre dos cAmaras,
a partir de un conjunto de iméagenes de calibracion, o a partir de la seleccién de un conjunto
de puntos en dos iméagenes.

Datos de la

Prueba N/A

Procedimiento | 1. Seleccionar un minimo de 6 imégenes en ambos espacios de trabajo (debe ser la

misma cantidad en ambos espacios de trabajo).

2. Presionar el botdn * , disponible en la barra de botones lateral.
3. Escribir la cantidad de recuadros en el sentido horizontal y vertical que tiene el patron
de calibracidn utilizado, en el didlogo emergente que lo solicita. Presionar OK.
4. Parala homografia manual, seleccionar la pestafia Image Processing.
5. Hacer doble clic sobre las imagenes IR y EV a las que se les desea hallar la
homografia.
6. Presionar el botc’)nEﬁ], en la parte central de la ventana Image Processing.
7. Seleccionar un minimo de 4 puntos correspondientes en cada imagen (deben ser la
misma cantidad de puntos en cada imagen).
8. Presionar el botén’, en la parte central de la ventana Image Processing.
Resultado 1. Los resultados de la homografia a partir de un conjunto de imégenes, aparecen en el
Esperado area de texto Stereo Param, y las miniaturas de los graficos de error de reproyeccion,
aparecen en las &reas de trabajo.
2. Los resultados de la homografia manual son guardados en las variables internas de la

aplicacion y aparece un mensaje emergente informando que la Homografia se ha
realizado correctamente.




Resultado
Obtenido

La prueba fue exitosa, a continuacion se muestran los resultados del procedimiento:

e Laimagen (a) muestra que se han seleccionado la misma cantidad de iméagenes de
ambos espectros. El dialogo solicita las medidas de patron de calibracion.

e Laimagen (b) muestra los resultados de la homografia calculada. En el area de texto
se encuentran los resultados numéricos y en los espacios de trabajo aparecen los
graficos del error de reproyeccion.

e La imagen (c) muestra una captura parcial de la pestafia de procesamiento de
imagenes, donde se han seleccionado dos imagenes para realizar una homografia
manual.

e La imagen (d) muestra la seleccion de puntos correspondientes, y por ultimo, la
imagen (e) muestra el mensaje de confirmacion de la homografia manual.

T vt usion
File  Edt  Help
Colbuation | Image processing | Report |

Wisual Spactrum

@ |setoct a camera.. - Sebect a Camara. - ¥ €V (Thipg
| - |
E Widthi#f of squares}: |1
| (r. Height{i af squaresk |7 [¥) EV (8NP
I [] Disgilay Imgs ¥| Dinplay Projecisan Eros " !
|
i\ ﬁ Ok Cancel
| !
gL -
| . wevene [
i
L | | ity | O iy Imy: pectity | [ Display Imgs v 2z
| ar Aty .
! . L
i 12

G

= ¥| IR (B)ipg j

i
\-1
)
| Log -
Croabng new abject atalibrator m -
aCalibeator -

Craahng niw o
CrasIng new SeracCamaracalioaor § |
Creating new stereoCameraCallbrator ¥l R{31pg

@ |

e =
fle  Edit Help |

Calibration |~ lmage processing | Report |
Visual Spectrum

e— — T
MhMmﬂ

| vs_Graph_Me..

'z dl|E

3
s

= | w1215

Cloar |
™ EIRELH

Infrared Spacirum

| IR (5)Jpg

E g 1
13, 18.318237 36060685, -
ABSATOB201043, [
! ; s

501360, 11

L= ] IR (3}ipg

Log

b Diata H_irzey saved ) [ i
( ) Dafta H_ev2ir saved ) = -

ir_Graph_Rep..
[ 7 D 1 o Rep.. §




[mase processig ] mepont |

-Select Color Space... l - ;Gray 1 :

Infrared

&

(A

©

Calibration | Image processing | Report |

Select Color Space_ v |Gray 1 vl

Visual Spectrum Wirared

- = !
‘ @ Manual homography seccestully done )
Use progection buttons
'
(e) S ——

= |[r]*]

Comentarios

No hay.

4 INVI FUSION — ANALISIS DE IMAGENES

PRUEBA DE INTEGRACION — ANALISIS DE IMAGENES

Requerimientos:

o Visualizar imégenes EV e IR simultdneamente en la pestafia de andlisis.
o Realizar una transformacion de espectro o fusion entre las imagenes.

e Permitir realizar fusion sobre dos entradas de video.




e  Permitir graduar el grado de transparencia en la imagen resultante de fusion.

e Permitir fusionar sélo una porcion de area de una imagen.

e  Permitir extraer y mostrar los bordes de una imagen EV.

e Permitir ver el histograma de una imagen IR.

e  Permitir ecualizar el histograma de una imagen EV.

e  Permitir resaltar los pixeles comprendidos en un rango de color para una imagen IR.

e  Permitir desplazar la transformacion de una imagen sobre otra.

e  Permitir restablecer una imagen a su estado inicial.

e Permitir ampliar o reducir la visualizacién de una imagen.

e Permitir seleccionar la visualizacion de una imagen EV en escala de grises 0 RGB.

e  Permitir variar la paleta de color de una imagen IR.

Tipo de .
Prueba Integracion
Hardware PC y camaras de Espectro visible y/o térmico
Requerido y P y
Softwar-e InVi Fusion
Requerido
Probar el desempefio de la aplicacion para realizar tareas de procesamiento de imagenes,
Objetivo entre las cudles se incluye la tarea principal de la aplicacion, que consiste en realizar la
fusion de dos espectros.
Visualizacion y Fusion de imagenes EV e IR
Objetivo Probar el desempefio de aplicacién para realizar la fusion de dos imagenes de diferente
espectro, ademas de permitir fusionar dos entradas de video.
Datos de la
Prueba N/A

Procedimiento

1. En la pestafia Image Processing hacer doble clic sobre dos miniaturas de diferente
espectro correspondientes a la misma escena, y disponibles en los espacios de trabajo.

. [ ¢ .
2. Presionar los botones®® y B3 en la parte central de la ventana Image Processing.
3. Pararealizar la fusién de video, hacer clic sobre la pestafia Calibration.

4. Seleccionar las entradas de videos que se desean fusionar, de las listas desplegables
Select a Camera...

5. Seleccionar las resoluciones de las listas desplegables Resolution.

6. Hacer clic sobre el boton u@ de la barra lateral de botones.

Resultado 1. En los paneles de imagen de la ventana Image Procesing aparecen las imagenes
Esperado seleccionadas del espacio de trabajo.
2. En los paneles de imagen de la ventana Image Procesing aparecen las imagenes
resultantes de fusion.
3. En la ventana Calibration aparece una ventana emergente que muestra el resultado
de fusionar las dos entradas de video con los parametros calculados.
Resultado La prueba fue exitosa. A continuacion se muestran los resultados:
Obtenido

o En la imagen (a) se puede ver el resultado de realizar la fusion en ambos sentidos.




Las flechas rojas sefialan los paneles de imagenes después de realizar la fusion.
Analizando las imagenes iniciales y las resultantes, se puede notar el cambio que
opera sobre las imagenes al fusionar los espectros.

e Enlaimagen (b) se puede ver una captura de la ventana emergente de fusion, donde
se han utilizado dos cadmaras de espectro visible que sin embargo, permiten ver la
funcién de fusion en vivo. El recuadro rojo superior marca que se ha realizado la
homografia (calibrationStereo=done) y no se han realizado las calibraciones
monoculares. El recuadro rojo inferior muestra que se realizé una homografia manual
sefialando las esquinas del ajedrez, que es la profundidad a la que las imagenes
coinciden.

Comentarios | No hay.




Procesamiento de Imégenes

Objetivo Probar las herramientas de procesamiento de imagenes que permiten mejorar la
visualizacion de las caracteristicas mas importantes para un reporte de inspeccion térmica.
Datos de la
N/A
Prueba /
Procedimiento | 1 g |a pestafia Image Processing hacer clic sobre el botén'=! del panel EV, teniendo

imagenes disponibles en los paneles de imagen IRy EV.

2. Sefialar con el puntero, el area que se desea fusionar y presionar el boton =&,
3. Desplazar la barra inferior al panel de imagen IR, de su valor inicial al 19%.
4. Desplazar el botén inferior de la barra de temperaturas del panel IR hasta la mitad.
5. Utilizar los botones en forma de flecha (**") del panel IR para desplazar la fusion.
6. Presionar el boton Q del panel de imagen EV.
7. Presionar los botones © de ambos paneles de imagen.
Resultado 1. Se debe ver la fusion del area de imagen EV seleccionada, sobre la imagen IR.
Esperado 2. La parte EV de la imagen de fusion debe verse mas claramente, y el espectro IR
aparecera oscurecido.
3. Deben desaparecer los colores de la imagen IR que estan por debajo del botén
desplazado.
4. El &rea de la imagen fusionada, se debe desplazar sobre la imagen IR de acuerdo a
las acciones realizadas por el usuario.
5. La imagen EV debe modificarse mostrando Unicamente los bordes en color blanco,
sobre un fondo negro.
6. Por Gltimo ambas imégenes deben regresar a su estado inicial.
Resultado La prueba fue exitosa, y los resultados se pueden ver a continuacion:
Obtenido

En la imagen (a) se ha sefialado con circulos rojos el area seleccionada para realizar
la fusion. El recuadro rojo sefiala el botén utilizado.

En la imagen (b) se ve el resultado de aumentar el porcentaje de imagen de EV
mostrado en el panel IR. El recuadro rojo sefiala la barra de transparencia, que
originalmente se encontraba en 50%.

En la imagen (c) se puede ver la modificacién de la imagen IR por rango de colores.
El recuadro rojo sefiala la barra de la paleta de colores, donde el limite inferior se ha
aumentado hasta el color naranja. Originalmente el limite se encontraba en el minimo

En la imagen (d) se puede ver el resultado de desplazar el area fusionada utilizando
los botones resaltados por el recuadro rojo.

En la imagen (e) se puede ver el resultado de utilizar la herramienta de bordes sobre
la imagen de EV.

En la imagen (f) se ce el resultado de reestablecer las iméagenes a su original. Se ve
que la imagen IR se encuentra en escala de grises, pues esta es su version original, y
en la prueba se utilizo la paleta Iron para ver con mayor claridad la accion de las
herramientas.
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Select Color Space...

Comentarios

No hay.

Visualizacién y Ecualizacidn de Histograma

Objetivo Probar el desempefio de la aplicacion para mostrar el grafico de la densidad de pixeles de
diferentes colores que tiene una imagen IR, asi como el desempefio para modificar una
imagen EV de forma que su histograma sea ecualizado.

Datos de la

Prueba N/A

Procedimiento

) o
1. En la pestafia Image Processing hacer clic sobre los botones aill y il de los paneles
de image IR y EV respectivamente. Teniendo imagenes disponibles en ambos.

Resultado 1. Aparecera una ventana emergente mostrando el histograma de la imagen IR, y la
Esperado imagen EV serd modificada mostrando una distribucion de colores mas clara.
Resultado La prueba fue exitosa, a continuacién se muestran los resultados:

Obtenido

e Laimagen (a) se compone de dos recortes del panel de imagen EV, donde se ve la
imagen original y la imagen ecualizada. Se ve que hay un contraste mayor entre las
partes claras y oscuras de la imagen en la imagen ecualizada.

e Laimagen (b) muestra el histograma de la imagen IR.

(b)




Comentarios

No hay.

Visualizacion de paletas de color y Aumento y Reduccion de imagenes
Objetivo Probar el desempefio de la aplicacion para modificar las paletas de color en las que
aparecen representadas las imagenes, ademas de probar la herramienta que permite hacer
aumento o reduccion del tamafio de las imagenes.
Datos de la
Prueba NIA
Procedimiento | 1. En la pestafia Image Processing hacer clic sobre la lista desplegable Select Color
Space... y seleccionar Gray.
2. Hacer clic sobre la lista desplegable Select Palette... y seleccionar Rainbow.
3. Hacer clic sobre el botén &= de Ia parte inferior del panel de imagen EV.
4. Hacer clic sobre el boton & de la parte inferior del panel de imagen IR.
Resultado 1. Laimagen EV debe verse ahora en escala de grises.
Esperado 2. Laimagen IR debe verse representada en los colores de la paleta Rainbow.
3. Laimagen EV debe verse reducida.
4. Laimagen IR debe verse ampliada.
Resultado La prueba fue exitosa, y los resultados se muestran abajo:
Obtenido

La imagen (a) es el resultado de seleccionar la escala de grises para la imagen EV 'y
la paleta arcoiris para la imagen IR.

La imagen (b) muestra el resultado de reducir el tamafio de la visualizacién de la
imagen EV y aumentar la de la imagen IR.
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Comentarios

No hay.




5 INVI FUSION - REPORTE DE INSPECCION TERMICA

PRUEBA DE INTEGRACION — REPORTE DE INSPECCION TERMICA

Requerimientos:

e  Permitir editar los campos de informacién predefinidos de un reporte de inspeccion.

e  Permitir agregar o modificar la cantidad de imagenes agregadas al reporte.

e Permitir modificar la informacion de los campos de una tabla de imagen.

e  Permitir seleccionar un logotipo para ser agregado al reporte.

e  Permitir hacer una vista previa de la forma final del reporte.

e  Permitir guardar el resultado final de un reporte (pdf) en una ubicacion especificada por el usuario.

Tipo de

Prueba Integracion
Hardware
Requerido PC
Softwar-e InVi Fusion
Requerido
Probar el desempefio de la aplicacién en la generacién de reportes de inspeccion
Objetivo termogréafica con la cantidad de informacion pertinente para entender cualquier caso de
excepcion térmica que se pueda presentar en una escena.
Edicién de Reporte
Objetivo Probar el desempefio de la aplicacién para modificar los campos de informacién
predefinidos y la adicién de imégenes resultantes del procesamiento previo.
Datos de la
Prueba N/A

Procedimiento

1. Escribir la informacidn solicitada en los campos de texto disponibles en la pestafia
Report.

2. Hacer doble clic sobre tres imagenes disponibles como miniaturas en los espacios de
trabajo.

3. Seleccionar dos de las imagenes disponible en el area One Image per Table, y
presionar el botdn con el simbolo >.

4. Presionar el boton Modify Image(s) Metadata.
5. Llenar la informacion solicitada en la ventana emergente y presionar OK.

6. Presionar el boton Select File... presente en el area Logo, y seleccionar la imagen que
se desea agregar en forma de logotipo al reporte.

Resultado 1. Las imégenes seleccionadas del espacio de trabajo apareceran en el &rea One Image
Esperado Per Table.
2. Las dos imégenes del area One Image Per Table apareceran en el area Two Images
Per Table.
3. La ventana de edicion de informacion de las imagenes tendra dos pestafias.
4. Una miniatura del logotipo seleccionado aparecerd en el area Logo.
Resultado La prueba fue exitosa, los resultados se muestran a continuacion:
Obtenido

e Laimagen (a) muestra una captura de la pestafia de Reporte, donde se han sefialado
con circulos rojos, las diferentes areas de texto que pueden ser modificadas por el




usuario. En rojo se ha sefialado también, el area de una imagen por tabla adonde son
agregadas las imagenes desde el espacio de trabajo, por defecto.

La imagen (b) es un recorte del area de iméagenes, donde la flecha sefiala la nueva
posicidn de las dos imagenes seleccionadas para ser mostradas en una sola tabla.

La imagen (c) muestra la ventana de edicion de informacion de las tablas de
imagenes. Aparecen como se esperaba, dos pestafias, donde se puede modificar la
informacion de cada tabla.

La imagen (d) es una captura del &rea de logotipo, donde se ve la miniatura de la
imagen que fue agregada como logo, al reporte.
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Comentarios

No hay.

Generacion de Reporte

Objetivo Probar el desempefio de la aplicacion en la generacion y despliegue de un reporte de
inspeccion térmica.

Datos de la

Prueba NIA

Procedimiento | 1. Después de haber ejecutado los pasos de la anterior prueba presionar el botén

Preview.

2. Presionar el boton Generate Report y seleccionar una ubicacion y un nombre para el
reporte generado.

Resultado 1. Una ventana del visor de pdf de la aplicacién mostrara el reporte generado con la
Esperado informacion agregada por el usuario en la anterior prueba.

2. El reporte sera guardado en la ubicacion seleccionada por el usuario y podra ser
accedido por el navegador del sistema de archivos del sistema operativo en el que se
esté ejecutando la aplicacion.

Resultado La prueba fue exitosa, los resultados se muestran a continuacion:
Obtenido

La imagen (a) es una captura de la ventana de vista previa en la que se ha sefialado la
primera pagina del pdf, donde claramente se ven las imagenes que fueron
seleccionadas en la interfaz, ademas de la informacién que fue agregada.

La imagen (b) es una captura de la ventana de seleccién de archivos donde se ve la
direccion y el nombre con el que se guarda el reporte en el disco duro.

La imagen (c) muestra un recorte del explorador de archivos donde se ve que
efectivamente el informe fue guardado en la ubicacién indicada.
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Comentarios

No hay.
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