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1.0 Una GUI que permita configurar los parametros de riesgo de colision, seleccion | E
de la red neuronal, configuracion de los parametros del algoritmo y el control
de la ejecucion del aplicativo donde se pueda visualizar el mosaico RGB, el
mapa de disparidad, la deteccidn, el seguimiento y los datos de calibracion de
las cdmaras estereoscopicas, asi como sus matrices de homografia.
2.0 Detectar los vehiculos por medio de un algoritmo de deteccién usando las | E
imagenes captadas por las cdmaras estereoscopicas.
3.0 Realizar el tracking de los vehiculos cercanos detectados usando extraccion de | E
caracteristicas visuales.
4.0 Estimar la posicion relativa de los vehiculos a partir de la distancia entre cada | E
camara estereoscopica y el vehiculo cercano.
5.0 Calcular la velocidad del vehiculo propio. E
6.0 Determinar la probabilidad de una colisibn mediante los datos de distancia, | E
velocidad y los parametros de riesgo definidos
7.0 Emitir una alerta visual o auditiva si el vehiculo esta dentro del rango de | E

colision.




