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REVISIÓN HISTÓRICA 
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002 Correcciones   

003 Revisión   

 

Ref # Descripción Categoría 

1.0 Software  

1.1 Se desarrollará en ROS 2 Humble. E 

1.2 Se utilizará la versión de Linux Ubuntu 22.04 para el sistema embebido. E 

1.3 Se usará el programa QTdesigner para diseñar la interfaz grafica O 

1.4 Se usará ZED ROS 2 wrapper para trabajar con las camaras estéreo O 

1.5 Se usará una versión de Python mayor o igual a la 3.10 E 

2.0 Hardware  

2.1 Se utilizarán 3 cámaras estero ZED. E 

2.2 Se usará el sistema embebido Nvidia Jetson Orin AGX. O 

 


